Profa. Cristiane - 08/04/2006
Aula 9 - Métodos de Otimizacao Irrestrita (continuagao)

3.6 - Aplicacao Pratica de Métodos de Quase-Newton em Alguns Problemas de Otimizagao Irrestrita

Método de Newton Modificado: newt-mod.m (Alteracao no lago do While)

while (erro > epsilon & k < limax),

k = kti;
XV = X;
dl = grad2(Q,b,xv);

d -S*d1;
fx = funcao2(Q,b,xv);
solucao(k-1,1) = fx;
lam = passoN(S,Q,b,xv);
p = lamxd;
X = XV + p;
erro = norm(x-xv);
end

function y = passoN(S,Q,b,x)
g = grad2(Q,b,x);
y = (g’*S*g)/ (g’ *SkQ*S*g) ;

Método de Davidon-Fletcher e Powell (DFP) - Resolugao do Exercicio 1 da Aula 7

ALG. 6 Seja z; € R™ tal que Vf(zr) # 0. Defina Hy € R™"™ simétrica e definida positiva. Os passos para determinar
Tp41 SA0:

Passo 1: Calcular dy, = —Hy, V f(xg);
Passo 2: (Busca Linear Exata) Determinar A, minimizador de f(xg + A di) sujeito a A > 0, e definir xg1 = xp + Apdi

¢ H tH
Passo 3: Definir py = M\edp = Tp11 — Tk, qp = Vf(zke1) — VF(zr) e caleular Hy = Hy + (P PL) _ (Hy. qr. q;, Hy)

(P @) (qf. Hy qi)

Teorema 1 : Se o método DFP ¢ aplicado para minimizar uma func¢ao quadratica com hessiana definida positiva fazendo
busca linear exata, entao:

(a) Se Hy, ¢é definida positiva entdo Hyyq também o é;

(b) {do,d1, -+ ,dn—1} é um conjunto LI;

(c) Hy qj = pj para todo j < k;

(d) x, = 2% (e) H, =Q L.

dpf.m (Alteragao no lago do While)

disp(’ Minimizacao Irrestrita - Metodos de Quase-Newton’)
disp(’ Metodo de Davidon-Fletcher-Powell’)
1til = 0.99;
%H = inv(Q);
H = eye(4);
while (erro > epsilon & k < limax),

k = k+1;

XV = X;

Hv = H;

dl = grad2(Q,b,xv);

d = -Hvxd1;

fx = funcao2(Q,b,xv);
solucao(k-1,1) = fx;
lam = passol(ltil);
p= lamxd;
X = XV + p;
q = grad2(Q,b,x) - di;
H = Hv + ((pxp’)/(p’*q)) - ((Hvxq*q’*Hv)/(q’*Hv*q));
erro = norm(x-xv);
end
figure(1), plot(solucao,’+-’), xlabel(’numero de iteracoes’), ylabel(’valor da funcao’);



