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c) I  - EMENTA: Matrizes. Álgebra Vetorial. Reta no  R2 e  R3 . Plano. Circunferência.

· II - OBJETIVOS ESPECÍFICOS: o aluno deverá ser capaz de:
· Operar com matrizes;

· Calcular a inversa pelo método de Jordan;

· Resolver sistemas de equações usando matriz;

· Identificar e operar com vetores;

· Escrever vetores como combinação linear de outros vetores;           

· Calcular produto escalar, vetorial e misto de vetores;

· Reconhecer e interpretar geometricamente o produto vetorial  e misto; 

· Identificar, e resolver equações da reta no R² e R3 ;

· Identificar, reconhecer e resolver equações do plano;

· Identificar e calcular distâncias: entre dois pontos, entre duas retas, entre dois planos, entre um ponto e uma reta, entre um ponto e um plano e entre uma reta e um plano;

· Aplicar o estudo  de matrizes na resolução de  problemas de retas e planos;

· Identificar e calcular equações de circunferências;

· Reconhecer as posições relativas de, retas e  circunferência a uma circunferência.

d) III- METODOLOGIA:

· Aulas expositivas dialogadas:

e) IV- CONTEÚDO PROGRAMÁTICO
1. Álgebra Matricial

1.1. Matriz - definição, notação e igualdade

1.2. Tipos de matrizes

1.3. Operações com matrizes

f) Adição

g) Multiplicação de um número real por matrizes

h) Multiplicação de matrizes - propriedades

1.4. Matrizes: transposta; simétrica e anti-simétrica

1.5. Determinante de uma matriz

1.6. Operações elementares entre linha - matrizes equivalentes - matriz canônica

1.7. Posto de uma matriz

1.8. Matriz inversa - definição e propriedades

1.9. Discussão e resolução de sistemas de equações lineares por escalonamento e por inversão de matrizes

2. Álgebra Vetorial

2.1. Vetores - definição e generalidades

2.2. Operações com vetores

2.2.1. Adição, propriedades e representação geométrica.

2.2.2. Multiplicação de um escalar por um vetor, propriedades e representação geométrica

2.2.3. Subtração de vetores e representação geométrica

2.3. Combinação linear de vetores

2.4. Vetores LI e LD

2.5. Produto escalar

2.5.1. Definição propriedades e interpretação geométrica

2.6. Ângulos e cosenos diretores de um vetor

2.7. Vetores paralelos e perpendiculares

2.8. Ângulos entre dois vetores

2.9..Produto vetorial, propriedades e interpretação geométrica

2.10.Produto misto, propriedades e interpretação geométrica

3. Retas no R² e R3 

3.1. Equação vetorial da reta

3.2. Equação paramétrica da reta

3.3. Equação simétrica da reta

3.4. Pontos colineares

3.5. Equações reduzida da reta

3.6. Retas paralelas

3.7. Retas perpendiculares

3.8. Retas coplanares

3.9. Ângulo entre duas retas

3.10.Intersecção de retas

3.11.Distância entre dois pontos

3.12.Distância de um ponto a uma reta

3.13.Distância entre duas retas

4. Planos

4.1. Equação vetorial do plano

4.2. Equação paramétrica do plano

4.3. Equação geral do plano

4.4. Vetor normal a um plano

4.5. Planos paralelos

4.6. Planos perpendiculares

4.7. Intersecção entre dois planos

4.8. Ângulo entre dois planos

4.9. Distância de um ponto a um plano

4.10.Distância entre dois planos

4.11.Ângulo entre uma reta e um plano

4.12.Distância de uma reta a um plano

4.13.Retas paralelas e perpendiculares a um plano

4.14.Intersecção de reta com plano

5. Circunferência

5.1. Equação da circunferência

5.2. Intersecção de uma reta com uma circunferência

5.3. Posições de uma reta em relação a uma circunferência

5.4. Posições relativas de duas circunferências 

V  - AVALIAÇÃO: Serão realizadas 3 (três) provas parciais  obrigatórias com os seguintes conteúdos:

1ª prova: unidade I

2ª prova: unidade II e Unidade III (3.1 a 3.8)

3ª prova: unidade III (3.9 a 3.13), Unidade IV e Unidade V
A nota final será a média aritmética das três provas parciais e será considerado aprovado o aluno que obtiver no mínimo média igual a seis (6).

VI  - PROVA FINAL
De acordo com o § 3º do artigo 70 da Resolução 17/CUn/97, o aluno com freqüência suficiente e média das avaliações do semestre entre 3,0 e 5,5, terá direito a uma nova avaliação, no final do semestre, com todo o conteúdo programático. A nota final desse aluno será calculada através da média aritmética entre a média das avaliações anteriores e a nota da nova avaliação.
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