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	I. IDENTIFICAÇÃO DA DISCIPLINA:
	

	Código
	Nome da Disciplina
	Horas/aula Semanais

Teóricas              Práticas
	Horas/aula Semestrais

	 MTM-5513
	   GEOMETRIA ANALÍTICA


	06
	-
	108

	Coordenador da Disciplina: Prof.(ª)

	II. PROFESSOR (ES) MINISTRANTE (S)

	 GUSTAVO A. T. F. DA COSTA


	III. PRÉ-REQUISITO (S)

	Código
	Nome da Disciplina

	
	

	IV. CURSO (S) PARA O QUAL (IS) A DISCIPLINA É OFERECIDA

	                                                  BACHARELADO EM MATEMATICA



	V. EMENTA

	 Coordenadas cartesianas. Retas no plano. Curvas quadráticas no plano. Retas e planos no espaço. Superfícies 

 quadráticas no espaço. Vetores no plano e no espaço. Álgebra vetorial na geometria analítica. Sistemas lineares
 em duas ou três variáveis.



	VI. OBJETIVOS

	 Ensinar: o sistema cartesiano de coordenadas na reta, plano e espaço e com base neste sistema formular

 equações lineares e quadráticas em até 3 variáveis e o seu significado geométrico; vetores e sua aplicação na 

 resolução de problemas geométricos que envolvem relações entre pontos, retas e planos; resolução algébrica e 

 interpretação geométrica do conjunto solução de um sistema linear de até 3 variáveis.



	VII. CONTEÚDO PROGRAMÁTICO

	 1. O plano cartesiano.
   1.1. Coordenadas cartesianas retangulares.
   1.2. Distância entre dois pontos. Equação de uma circunferência.

   1.3. Retas no plano. 

      1.3.1. Interseção de retas. 

      1.3.2. Distância de ponto a uma reta.

      1.3.3. Ângulo entre duas retas. 

      1.3.4. Retas paralelas e perpendiculares.

   1.4. Curvas quadráticas – Cônicas. 

      1.4.1. Definição e dedução da equação da elipse, parábola e hipérbole. 

      1.4.2. Rotação e translação de eixos. Teorema das seções cônicas.

   1.5. Vetores no plano

      1.5.1. Definição de vetor. Operações com vetores. 

      1.5.2. Dependência linear de vetores. 

      1.5.3. Bases e coordenadas de um vetor em relação a uma base.
      1.5.4. Norma de vetor.
      1.5.5. Produto interno.
      1.5.6. Ângulo entre vetores.
      1.5.7. Orientação no espaço.
      1.5.8. Produto vetorial.
      1.5.9. Produto misto.
 2. Sistemas de equações lineares.
   2.1. Eliminação gaussiana.

   2.2. Matrizes e Determinantes.

   2.3. Áreas, Volumes, matriz de Gram.

 3. O espaço cartesiano.
   3.1. Retas no espaço. 

3.1.       3.1.1. Equação vetorial , paramétrica e simétrica da reta.

      3.1.2. Ângulo entre retas. 

       3.1.3. Distância de ponto a reta.

    3.2. Planos no espaço.
       3.2.1. Equação vetorial e paramétrica do plano. 

       3.2.2. Equação geral do plano.

       3.2.3. Vetor normal ao plano. 

       3.2.4. Ângulo entre dois planos. 

       3.2.5. Distância de ponto a plano.

       3.2.6. Distância de reta a plano.

       3.2.7. Distância de plano a plano.
    3.3. Superfícies quadráticas.
       3.3.1. Equações canônicas da esfera e elipsoide.
       3.3.2. Equações canônicas dos hiperbolóides de uma e duas folhas.
       3.3.3. Equações canônicas dos paraboloides (elíptico e hiperbólico).

       3.3.4. Equações canônicas de cilindros e cones. 



	VIII. METODOLOGIA DE ENSINO / DESENVOLVIMENTO DO PROGRAMA

	 O conteúdo programático será desenvolvido através de aulas expositivas.



	IX. METODOLOGIA DE AVALIAÇÃO

	 Serão realizadas 4 provas  ao longo do semestre. Ao final será calculada a média aritmética M das notas destas quatro

 provas: M = [P1 + P2 + P3 + P4] / 4, arredondada segundo 17/CUn/97 Art. 71. Se M for maior ou igual a 6,0 e o aluno
 tiver frequência suficiente (i.e. maior ou igual a 75%), então o aluno será aprovado com nota final M. O aluno com

 frequência insuficiente será reprovado com conceito FI.
 

	X. AVALIAÇÃO FINAL

	 Se M estiver entre 3,0 e 5,5 e o aluno tiver frequência suficiente (i.e. maior ou igual a 75%), então o aluno terá direito

 a realizar um exame final de recuperação, R. Neste caso, se for feito o exame de recuperação, a nota final do aluno será

 NF=(M + R)/2, arredondada segundo 17/CUn/97 Art. 71, caso contrário a nota final será NF=M. O aluno será aprovado

 com nota NF se esta for maior ou igual a 6,0, caso contrário ele será reprovado com nota NF.

 

	XI. CRONOGRAMA TEÓRICO

	 Data
	Atividade

	
	

	XII. CRONOGRAMA PRÁTICO

	 Data
	Atividade

	
	

	XIII. BIBLIOGRAFIA BÁSICA

	 [1] I. de Camargo e P. Boulos, Geometria analitica: um tratamento vetorial. 3. ed. - São Paulo (SP): Pearson

      Prentice Hall, 2005.

 [2] G. L. dos Reis, V. V. da Silva, Geometria Analítica. 2. ed., Rio de Janeiro (RJ): Livros Tecnicos e Cientificos, 1996.

 [3] F. J. dos Santos, S. F. Ferreira, Geometria Analítica. Porto Alegre, RS : Bookman, 2009.

 [4] A. Steinbruch, P. Winterle, Geometria Analítica. 2. ed. São Paulo (SP): Pearson Makron Books, c1987
 [5] Elon L Lima, Geometria Analítica e Álgebra Linear – Col. Mat. Universitária. Rio de Janeiro: SBM, 2001.  



	XIV. BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

	 [1] Elon L. Lima, Coordenadas no Plano - 2ª Ed.. Rio de Janeiro: SBM, 1992. 

 [2] Elon L. Lima, Coordenadas no Espaço. Rio de Janeiro: SBM, 1993. 
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Prof. Gustavo A. T. F. da Costa
Coordenador da disciplina



