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I. IDENTIFICAGCAO DA DISCIPLINA:

Cddigo Nome da Disciplina Horas/aula Semanais Horas/aula Semestrais
Tedricas Préticas
MTM5512 Geometria Analitica 4 | 0 72

I1. PROFESSOR (ES) MINISTRANTE (S)

Gustavo Adolfo T. F. da Costa

111. PRE-REQUISITO (S)

Cddigo Nome da Disciplina

N&o ha

IV. CURSO (S) PARA O QUAL (IS) A DISCIPLINA E OFERECIDA

Ciéncia e Tecnologia de Alimentos, Ciéncias da Computacado, Engenharia de Alimentos, Engenharia de
Aquicultura, Engenharia de Controle e Automacao, Fisica — Bacharelado, Fisica — Licenciatura (noturno),
Geologia, Metereologia, Oceanografia, Quimica — Bacharelado, Quimica — Licenciatura.

V. EMENTA

Matrizes. Determinantes. Sistemas lineares. Algebra vetorial. Estudo da reta e do plano. Curvas planas.
Superficies.

VI. OBJETIVOS

O aluno no final do semestre devera ser capaz de:

- Operar com matrizes, calcular a inversa de uma matriz, discutir e resolver sistemas lineares por escalonamento.
- Operar com vetores, calcular os produtos escalar, vetorial e misto, bem como utilizar suas interpretacdes
geomeétricas.

- Aplicar as noc¢Bes de matrizes e vetores para resolver problemas com retas e planos.

- Identificar uma curva plana, reconhecer seus elementos e representa-la graficamente.

VII. CONTEUDO PROGRAMATICO

Unidade 1. Matrizes.

1.1. Matriz. Defini¢cdo, notagdo, igualdade, tipos.

1.2. OperagBes com matrizes: adicdo, multiplicagdo por escalar, multiplicagdo de matrizes. Propriedades.
1.3. Matriz na forma escalonada, posto de uma matriz na forma escalonada.
1.4. Operagfes elementares por linhas, posto de uma matriz.

1.5. Determinantes: propriedades e calculo por escalonamento.

1.6. Matriz inversa.

1.7. Determinacéo da matriz inversa pelo processo de Jordan.

1.8. Classificacdo e resolucdo de sistemas lineares por escalonamento
Unidade 2. Algebra vetorial.

2.1. Vetores, definicao.

2.2. OperagOes com vetores.

2.2.1. Adicao, representacao geométrica e propriedades.

2.2.2. Multiplicacdo por um escalar, representacdo geométrica e propriedades.
2.2.3. Subtracao e representacao geométrica.

2.2.4. Combinacéo linear de vetores, dependéncia linear de vetores.

2.2.5. Produto escalar, propriedades e interpretagdo geométrica.

2.2.6. Norma de um vetor.

2.2.7. Angulo entre vetores, paralelismo e ortogonalidade de vetores.

2.2.8. Produto vetorial, propriedades e interpretagdo geométrica.

2.2.9. Produto misto, propriedades e interpretacdo geométrica.

Unidade 3. Estudo da reta e do plano no espaco




3.1. Sistemas de coordenadas cartesianas.

3.2. Estudo das retas.

3.2.1. Equacéo vetorial.

3.2.2. Equacéo paramétrica.

3.2.3. Equacéao simétrica.

3.2.4. Condicéao de paralelismo entre retas.

3.2.5. Condi¢éo de ortogonalidade entre retas.

3.2.6. Angulo entre duas retas.

3.2.7. Intersecao de duas retas.

3.3. Estudo das planos.

3.3.1. Equagéo vetorial.

3.3.2. Equacéo paramétrica.

3.3.3. Equacéo geral.

3.3.4. Vetor normal a um plano.

3.3.5. Condigéo de paralelismo entre dois planos.
3.3.6. Condigéo de ortogonalidade entre dois planos.
3.3.7. Angulo entre planos.

3.3.8. Angulo entre reta e plano.

3.3.9. Condi¢éo de paralelismo entre reta e plano.
3.3.10. Condi¢éo de ortogonalidade entre reta e plano.
3.3.11. Intersecéo de reta e plano.

3.3.12. Condigéo de paralelismo entre reta e plano.
3.3.13. Condigéo de ortogonalidade entre reta e plano.
3.4. Distancias.

3.4.1. Entre dois pontos, um ponto a uma reta e um ponto a um plano.
3.4.2. Entre duas retas, entre uma reta e um plano e entre dois planos.
Unidade 4. Cdnicas e superficies quédricas e cilindricas.
4.1. Cbnicas.

4.1.1. Equacéo geral de um cénica.

4.1.2. Construgéo da circunferéncia através de distancias.
4.1.3. Construcao da parabola através de distancias.
4.1.4. Construcao da elipse através de distancias.
4.1.5. Construcao da hipérbole através de distancias.
4.1.6. Rotagdo de uma conica.

4.1.7. Equacdes reduzidas e esboco da conica.

4.2. Superficies quadricas.

4.2.1. Superficie esférica.

4.2.2. Elipsoide.

4.2.3. Hiperboloide de uma e duas folhas.

4.2.4. Paraboléide eliptico e hiperbdlico.

4.2.5. Superficie conica.

4.2.6. Formas reduzidas das quadricas.

4.3. Superficie cilindrica.

4.4. Superficie de rotacao.

VIIl. METODOLOGIA DE ENSINO / DESENVOLVIMENTO DO PROGRAMA

O conteudo programatico sera desenvolvido através de aulas sincronas e assincronas. Video aulas serdo
disponibilizadas semanalmente aos alunos bem como arquivos com notas de aula do professor e exercicios sobre o
contetdo. Atendimento podera sera feito via email (gatfcosta@gmail.com), e aulas sincronas nos horéarios das
aulas.

IX. METODOLOGIA DE AVALIACAO




Serdo realizadas 3 avaliacdes assincronas ao longo do semestre aplicadas via moodle em datas a serem definidas e
gue deverdo ser entregues pelo moodle. A nota M do aluno sera obtida pela média aritmética das notas P1, P2 e P3
dos trabalhos: M = (P1 + P2 + P3)/ 3. Se a média M do aluno for maior ou igual a 6,0 e o aluno tiver frequéncia
suficiente (maior ou igual a 75%), entdo o aluno sera aprovado com nota final M. A frequéncia sera aferida pela
participacdo nas video conferéncias e avaliagOes.

X. AVALIACAO FINAL

Se a média M do aluno for entre 3,0 e 6,0 e o aluno tiver frequéncia suficiente (maior ou igual a 75%), o aluno tera
direito a realizar uma avaliacdo final (AF). Se a nota do aluno na AF for R, a nota final NF seré calculada pela
média: NF = (M + R)/2. Se NF for maior ou igual a 6,0, 0 aluno sera aprovado, caso contrario reprovado.

X1. CRONOGRAMA TEORICO

Data Atividade

31/08 a 20/09 Unidade 1

21/09 a 18/10 Unidade 2

Data a definir Avaliagdo 1

19/10 a 15/11 Unidade 3

Data a definir Auvaliagdo 2

16/11 a 13/12 Unidade 4 — Conicas e Superficies quadraticas

Data a definir Auvaliagdo 3 e Avaliagdo Final

XIl. CRONOGRAMA PRATICO
Data Atividade
N&o se aplica

XI111. BIBLIOGRAFIA BASICA

[1] A. Steinbruch, P. Winterle, Geometria Analitica. 2. ed. Sdo Paulo (SP): Pearson Makron Books, c1987.
[2] L. H. Bezerra, I. P. Costa e Silva, Geometria Analitica, UFSC/EAD/CED/CFM, 2010. Disponivel em:
https://mtm.grad.ufsc.br/livrosdigitais/

XIV. BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR
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Prentice Hall, 2005.
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[5] J. J. Venturi, Conicas e Quadricas, 5a. edigdo. Editora Livrarias Curitiba, 2003, 243 p..
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