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1. PROFESSOR (ES) MINISTRANTE (S)

Gustavo Adolfo T. F. da Costa

111. PRE-REQUISITO (S)

Cadigo Nome da Disciplina

MTM3471 Geometria Quantitativa |

IV. CURSO (S) PARA O QUAL (I1S) A DISCIPLINA E OFERECIDA

Matematica — Bacharelado, Matematica - Licenciatura

V. EMENTA

Coordenadas cartesianas. Retas no plano. Curvas quadraticas no plano. Retas e planos no espaco. Superficies
guadraticas no espaco. Vetores no plano e no espaco. Algebra vetorial na geometria analitica. Sistemas lineares
em duas ou trés variaveis. Historia da Matemaética relacionada com o contetdo.

VI. OBJETIVOS

Propiciar ao aluno condi¢es de:

Desenvolver sua capacidade de dedugéo.

Desenvolver sua capacidade de raciocinio logico e organizado.

Desenvolver sua capacidade de formulagdo e interpretacdo de situacGes matematicas.
Desenvolver seu espirito critico e criativo.

Organizar, comparar e aplicar os conhecimentos adquiridos.

VII. CONTEUDO PROGRAMATICO

1. O Plano Cartesiano

1.1 Distancia entre dois pontos do plano.
1.2 Circunferéncia: definicdo, equacao.
1.3 Reta

1.3.1 Equag0es da reta

1.3.2 Retas paralelas e perpendiculares
1.3.3 Intersecdo de retas

1.3.4 Distancia de ponto a uma reta
1.3.5 Disténcia entre duas retas

1.3.6  Angulo entre duas retas

1.4 Curvas quadraticas — conicas: definigdes, deducdo das equacdes, eshocos como lugares geomeétricos, translacdo
de eixos.

1.4.1 Elipse

1.4.2 Parébola

1.4.3 Hipérbole

2. Vetores no Plano e no Espaco
2.1 Segmentos orientados no plano e no espaco
2.3 Relacéo de equipoléncia




2.4 Definicéo de vetor

2.5 Vetor nulo, vetores opostos

2.4 OperagOes com vetores

2.5 Dependéncia linear

2.6 Bases e coordenadas de um vetor em relagdo a uma base

2.7 Norma de vetor

2.80peracOes envolvendo vetores.

2.8.1 Adicdo de vetores

2.8.2 Multiplicagéo de vetor por nimero real

2.9 Dependéncia e independéncia Linear

2.9.1 Defini¢bes geométricas

2.9.2 Combinacéo linear

2.9.3 CaracterizacOes algébricas de dependéncia e independéncia linear

2.10 Medida angular entre vetores

2.11 Determinante de matrizes 2x2 e 3x3: definicdo e propriedades basicas necessarias em geometria analitica
2.12 Produto escalar: definicdo e expressao em termos das coordenadas dos vetores
2.13 Produto vetorial e sua relagdo com areas de paralelogramos

2.14 Produto misto e sua relagdo com volumes de paralelepipedos

3. Retas e planos no espago

3.1 Equagdes de uma reta

3.2 Equagdes de um plano

3.3 Posicdes relativas entre retas e planos
3.4 Intersecdes de retas e planos

3.4.1 Sistemas de equacdes lineares com até 3 equacfes, em duas e trés variaveis
3.4.2 Interpretagdo geométrica

3.4.3 Regra de Cramer

3.5 Medida angular entre duas retas

3.6 Medida angular entre dois planos
3.7 Distancia de um ponto a uma reta
3.8 Distancia de um ponto a um plano
3.9 Distancia entre duas retas reversas
3.10 Distancia entre dois planos

4. Superficies quadraticas

4.1 Esfera

4.2 Elipsoide

4.3 Hiperboldides de uma ou de duas folhas
4.4 Paraboldides eliptico ou hiperboélico
4.5 Cilindros

4.6 Cones.

4.7 Teorema das se¢des conicas

VIII. METODOLOGIA DE ENSINO / DESENVOLVIMENTO DO PROGRAMA

O contetdo programatico sera desenvolvido através de aulas expositivas.

IX. METODOLOGIA DE AVALIACAO

Serdo realizadas 3 provas, P1, P2 e P3 ao longo do semestre. A nota M do aluno sera obtida pela média dessas trés
notas:

M = (P1+ P2 +P3)/3,

Se a média M do aluno for maior ou igual a 6,0 e o aluno tiver frequéncia suficiente
(maior ou igual a 75%), entdo o aluno seré& aprovado com nota final M.




X. AVALIACAO FINAL

Se a média M do aluno for entre 3,0 e 6,0 e 0 aluno tiver frequéncia suficiente (maior ou igual a 75%), entdo o
aluno terd direito a realizar exame final. Se a nota do aluno no exame for R a nota final NF sera calculada pela
média:

NF = (M + R)/2

Se NF for maior ou igual a 6,0, o aluno seré aprovado, caso contrario reprovado.

X1. CRONOGRAMA TEORICO

Data Atividade
Serd definido pelo professor ministrante
X11. CRONOGRAMA PRATICO
Data Atividade
Né&o se aplica
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