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I. IDENTIFICAGCAO DA DISCIPLINA:

Cddigo Nome da Disciplina Horas/aula Semanais Horas/aula Semestrais
Tedricas Préticas
MTM3111 Geometria Analitica 4 | 0 72

I1. PROFESSOR (ES) MINISTRANTE (S)

Gustavo Adolfo T. F. da Costa

111. PRE-REQUISITO (S)

Cddigo Nome da Disciplina

N&o ha

IV. CURSO (S) PARA O QUAL (IS) A DISCIPLINA E OFERECIDA

Agronomia, Ciéncia e Tecnologia de Alimentos, Ciéncias da Computagéo, Ciéncias Econdmicas, Ciéncias
Econémicas (noturno), Engenharia Civil, Engenharia de Alimentos, Engenharia de Aquicultura, Engenharia de
Controle e Automacao, Engenharia de Materiais, Engenharia de Producéo Civil, Engenharia de Produc¢éao Elétrica,
Engenharia de Produgdo Mecénica, Engenharia Elétrica, Engenharia Eletrdnica, Engenharia Mecanica,
Engenharia Quimica, Engenharia Sanitaria e Ambiental, Fisica — Bacharelado, Fisica — Licenciatura (noturno),
Geologia, Meteorologia, Oceanografia, Quimica — Bacharelado, Quimica — Licenciatura.

V. EMENTA

Matrizes. Determinantes. Sistemas lineares. Algebra vetorial. Estudo da reta e do plano. Curvas planas.
Superficies.

VI. OBJETIVOS

Concluindo o programa de MTM3111 — Geometria Analitica, o aluno devera ser capaz de:

- Operar com matrizes, calcular a inversa de uma matriz, discutir e resolver sistemas lineares por escalonamento.
- Operar com vetores, calcular os produtos escalar, vetorial e misto, bem como utilizar suas interpretacdes
geomeétricas.

- Aplicar as nocBes de matrizes e vetores para resolver problemas com retas e planos.

- Identificar uma curva plana, reconhecer seus elementos e representa-la graficamente.

- Identificar uma quadrica de rotacdo, quadrica cilindrica e quadrica de tipo cone.

VII. CONTEUDO PROGRAMATICO

Unidade 1. Matrizes.

1.1. Defini¢do, notagéo e igualdade de matrizes.

1.2. Tipos de matrizes: nula, identidade, quadradas, diagonais, escalares, triangulares.

1.3. Operagfes com matrizes: adicdo, multiplicagdo por escalar, multiplicagdo de matrizes. Propriedades.
1.4. Matriz na forma escalonada, posto de uma matriz na forma escalonada.

1.5. Operacgfes elementares por linhas, posto de uma matriz.

1.6. Determinante de matrizes. Célculo de determinante por escalonamento.

1.7. Matriz inversa. Determinacdo da matriz inversa pelo processo de Jordan.

1.8. Sistemas de equacdes lineares.

1.9. Classificacdo e resolucdo pelo método de Gauss-Jordan.

Unidade 2. Vetores no plano e no espago.

2.1. Segmentos orientados. Modulo, direcéo e sentido.

2.2. Vetores. Definicdo e exemplos. Modulo, direcéo e sentido de um vetor.
2.3. Adicao de vetores, propriedades.

2.4. Multiplicag&o de vetor por escalar, propriedades.




2.5. Combinacéo linear, dependéncia e independéncia linear.

2.6. Definicao de bases e propriedades.

2.7. Produto escalar. Propriedades.

2.8. Angulo entre vetores, paralelismo e ortogonalidade de vetores.
2.9. Produto vetorial, propriedades.

2.10. Produto misto, propriedades.

Unidade 3. Estudo da reta e do plano no espago.

3.1. Sistemas de coordenadas cartesianas.

3.2. Retas. Equacdes vetorial, paramétrica e simétrica.

3.3. Condicao de paralelismo entre retas.

3.4. Condicao de ortogonalidade entre retas.

3.5. Angulo entre duas retas.

3.6. Intersecéo de duas retas.

3.7. Planos. Equacéo vetorial. Equag¢é@o paramétrica. Equacgéo geral.

3.8. Condicao de paralelismo entre dois planos.

3.9. Condicao de ortogonalidade entre dois planos.

3.10. Angulo entre planos.

3.11. Angulo entre reta e plano.

3.12. Condi¢éo de paralelismo entre reta e plano.

3.13. Condicéo de ortogonalidade entre reta e plano.

3.14. Intersecéo de reta e plano.

3.15. Condicéo de paralelismo entre reta e plano.

3.16. Condicéo de ortogonalidade entre reta e plano.

3.17. Distancia entre dois pontos, um ponto a uma reta e um ponto a um plano.
3.18. Distancia entre duas retas, entre uma reta e um plano e entre dois planos.

Unidade 4. Cénicas e superficies.

4.1. Cbnicas e suas equagdes. Parabola, Elipse e Hipérbole.

4.2. Superficies quadricas e suas equacg0bes. Esfera, elipsoide, hiperbolbides, paraboléides, cone e cilindros.
Interse¢@o com planos.

VIII. METODOLOGIA DE ENSINO / DESENVOLVIMENTO DO PROGRAMA

O conteddo programatico serd desenvolvido através de aulas sincronas e assincronas. Video aulas serdo
disponibilizadas aos alunos bem como arquivos com notas de aula do professor e exercicios sobre o contelido. As
aulas sincronas serdo gravadas. Atendimento podera serd feito via email (gatfcosta@gmail.com), e nas aulas
sincronas nos horérios das aulas.

IX. METODOLOGIA DE AVALIACAO

Serdo realizadas 3 avaliagfes assincronas ao longo do semestre aplicadas via moodle em datas a serem definidas e
que deverdo ser entregues pelo moodle. A nota M do aluno sera obtida pela média aritmética das notas P1, P2 e P3
dos trabalhos: M = (P1 + P2 + P3)/ 3. Se a média M do aluno for maior ou igual a 6,0, entdo o aluno sera aprovado
com nota final M. A frequéncia n&o sera controlada.

X. AVALIACAO FINAL

Se a média M do aluno for entre 3,0 e 6,0, 0 aluno terd direito a realizar uma avaliacdo final (AF). Se a nota do
aluno na AF for R, a nota final NF sera calculada pela média: NF = (M + R)/2. Se NF for maior ou igual a 6,0, 0
aluno seré aprovado, caso contrario reprovado.

XI. CRONOGRAMA TEORICO

Data Atividade
Fevereiro Unidade 1
Data a definir Avaliacdo 1
Marco Unidade 2
Abril Unidade 3
Data a definir Avaliacdo 2




Maio Unidade 4

Data a definir Avaliacdo 3 e Avaliagdo Final

X1I. CRONOGRAMA PRATICO

Data Atividade

N&o se aplica
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