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1. IDENTIFICACAO DA DISCIPLINA:

N° DE HORAS-AULA

CODIGO | NOME DA DISCIPLINA TURMA __ SEMANAIS :gg :Isl::)lﬁE}é?rm?s

TEORICAS | PRATICAS SEMESTRAIS
MTM311 | Geometria Analitica 01235 72h Oh
1MTM55 72h
12
II. PROFESSOR|(ES) MINISTRANTE(S)/ E-MAIL IIL. DIAS E HORARIOS DAS AULAS
danilo.royer@ufsc.br 21330-2 e 41330-2

IV. PRE-REQUISITO(S)

CODIGO NOME DA DISCIPLINA

N/A N&o ha.

V CURSO(S) PARA O(S) QUAL(IS) A DISCIPLINA E OFERECIDA

Engenharia Eletronica

VI. EMENTA

Matrizes. Determinantes. Sistemas lineares. Algebra vetorial. Estudo da reta e do plano. Curvas planas. Superficies.

VII. OBJETIVOS

Concluindo o programa de MTM 3111 / MTM 5512 — Geometria Analitica, o aluno devera ser capaz de:

e  Operar com matrizes, calcular a inversa de uma matriz, discutir e resolver sistemas lineares por
escalonamento.

e Operar com vetores, calcular os produtos escalar, vetorial e misto, bem como utilizar suas interpretagées
geométricas.

e Aplicar nogbes de matrizes e vetores para resolver problemas com retas e planos.

e Identificar uma curva plana, reconhecer seus elementos e representa-la graficamente.

e Identificar uma quadrica de rotagdo, quadrica cilindrica e quadrica de tipo cone.

VIII. CONTEUDO PROGRAMATICO

1. PROGRAMA TEORICO

Unidade 1. Matrizes de ordem mxn.

1.1. Caracterizagdo das matrizes.

1.1.1. Defini¢do, notacéo e igualdade de matrizes.

1.1.2. Tipos de matrizes: nula, identidade, quadradas, diagonais, escalares, triangulares, simétricas e antissimétricas.
1.1.3. Operagbes com matrizes de ordem mxn: adi¢do, multiplicagdo por escalar, multiplicagdo de matrizes e as propriedades
relacionadas.

1.2. Operagdes fundamentais.

1.2.1. Matriz na forma escalonada, posto de uma matriz na forma escalonada.

1.2.2. Operacgdes elementares por linhas, posto de uma matriz.

.2.3. Determinante de matrizes de ordem n (expanséao de Laplace) e Teorema de Binet.

.2.4. Matriz cofatora e matriz inversa. Determinagdo da matriz inversa pelo processo de Jordan.

.3. Sistemas de equagdes lineares com m linhas e n colunas.

.3.1. Definigao de sistema de equagdes lineares e de solugéo.

1.3.2. Classificagdo do sistema com relagao as solugdes: compativel determinado, compativel indeterminado e incompativel.
1.3.3. Relagao de matrizes com a existéncia de solu¢do de sistemas de equagdes lineares.

Unidade 2. Algebra vetorial em R3.

2.1. Segmentos orientados em R3.

2.1.1. Definigdo e exemplos.

2.1.2. Introdugao de tamanho, dire¢édo e sentido.

2.1.3. Relagao de equipoléncia.

2.2. Vetores em R3.

2.2.1. Definigdo e exemplos.

1
1
1
1
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2.2.2. Somas entre vetores, propriedades e representagdo geométrica.
2.2.3. Multiplicagéo por escalar, propriedades e representagdo geomeétrica.
2.2.4. Combinagéo linear, dependéncia e independéncia linear.
2.2.5. Definigdo de bases e propriedades.

2.2.6. Norma de um vetor e suas propriedades.

2.2.7. Produto escalar, propriedades e interpretacdo geométrica.
2.2.8. Angulo entre vetores, paralelismo e ortogonalidade de vetores.
2.2.9. Produto vetorial, propriedades e interpretacdo geométrica.
2.2.10. Produto misto, propriedades e interpretacdo geométrica.
Unidade 3. Estudo da reta e do plano em R3.

3.1. Sistemas de coordenadas cartesianas.

3.2. Estudo das retas.3.2.1. Equagéo vetorial.

3.2.2. Equagao paramétrica.

3.2.3. Equagéo simétrica.

3.2.4. Condicao de paralelismo entre retas.

3.2.5. Condicao de ortogonalidade entre retas.

3.2.6. Angulo entre duas retas.

3.2.7. Intersecao de duas retas.

3.3. Estudo dos planos.

3.3.1. Equacéo vetorial.

3.3.2. Equagao paramétrica.

3.3.3. Equacao geral.

3.3.4. Vetor normal a um plano.

3.3.5. Condigao de paralelismo entre dois planos.

3.3.6. Condigdo de ortogonalidade entre dois planos.

3.3.7. Angulo entre planos.

3.3.8. Angulo entre reta e plano.

3.3.9. Condicao de paralelismo entre reta e plano.

3.3.10. Condigao de ortogonalidade entre reta e plano.

3.3.11. Intersegao de reta e plano.

3.3.12. Condigao de paralelismo entre reta e plano.

3.3.13. Condigéo de ortogonalidade entre reta e plano.

3.4. Distancias.

3.4.1. Entre dois pontos, um ponto a uma reta e um ponto a um plano.
3.4.2. Entre duas retas, entre uma reta e um plano e entre dois planos.
Unidade 4. Cbnicas e superficies quadricas e cilindricas.

4.1. Cdnicas.

4.1.1. Equagéo geral de um conica.

. Construgdo da circunferéncia através de distancias.

. Construgéo da parabola através de distancias.

. Construcgédo da elipse através de distancias.

. Construgéo da hipérbole através de distancias.

. Rotagédo de uma cénica.

4.1.7. Equagdes reduzidas e esbogo da conica.

4.2. Superficies quadricas.4.2.1. Superficie esférica.

4.2.2. Elipséide.

4.2.3. Hiperbolbide de uma e duas folhas.

4.2.4. Paraboldéide eliptico e hiperbdlico.

4.2.5. Superficie conica.

4.2.6. Formas reduzidas das quadricas.

4.3. Superficie cilindrica.

4.4. Superficie de rotagéo

2. PROGRAMA PRATICO: Nao se aplica.
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3. PROGRAMA DE EXTENSAO: Nio se aplica.

IX. METODOLOGIA DE ENSINO / DESENVOLVIMENTO DO PROGRAMA

Serdo ministradas aulas expositivas e/ou dialogadas, no formato presencial, e como parte do processo de
aprendizagem serao indicadas listas de exercicios sobre todo o conteudo para serem resolvidas extra-classe.
Todo o conteudo sera lecionado durante as 15 semanas de 18/04/2022 a 29/07/2022. O periodo de 01/08/2022 a

03/08/2022 sera reservado para a nova avaliagao.

X. METODOLOGIA DE AVALIACAO

Serdo aplicadas 3 avaliagdes parciais presenciais, P1,P2 e P3 , com previsao inicial na 42, 102, e 152 semanas. A
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proposta inicial para cada avaliagdo é a seguinte:
P1: Unidade |

P2: Unidade 2 e Unidade 3 até sec¢ao 3.3.13

P3: Unidade 3 a partir da segéo 3.4 e Unidade 4.

Esta previsao inicial pode sofrer pequenos ajustes, a depender do andamento do semestre.

Sera calculada a média aritmética das trés avaliagbes (M=(P1+P2+P3)/3), e sera considerado aprovado o aluno
que tiver, além de frequéncia suficiente, média M maior ou igual a 6.

XI. NOVA AVALIACAO

Conforme estabelece o §2° do Art.70, da Resolucédo n® 017/CUn/97, o aluno com frequéncia suficiente
(FS) e média das notas de avaliacoes do semestre entre 3,0 (trés virgula zero) e 5,5 (cinco virgula cinco)
tera direito a uma nova avaliacao teérica (cumulativa) no final do semestre. A nota final sera calculada
através da média aritmética entre a média das notas das avaliacdes parciais e a nota obtida na nova
avaliacao.

XII. MATRIZ INSTRUCIONAL (anexo 1)
“Sera Detalhada no Anexo 1”

XIII. BIBLIOGRAFIA BASICA

[1] Kuhlkamp, N. — Matrizes e Sistemas de Equagdes Lineares, 3? ed. revisada, Editora da UFSC, Floriandpolis, 2011.
[2] Steinbruch, A., Winterle, P. — Geometria Analitica, 22 edigdo, Pearson Makron Books, Sdo Paulo.

XIV. BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

[1] Boulos, P., Camargo, |. — Geometria Analitica, um tratamento vetorial, 3%edi¢cao, Sao Paulo.
[2] Lima, E. L. — Geometria analitica e algebra linear. Rio de Janeiro: IMPA, 2001.
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