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I. Identificacao da Disciplina

Cddigo Nome da Disciplina Horas-aula Semanais Horas-aula Semestrais

MTM5512 Geometria Analitica Tedricas: 4 | Prdticas: 0 72

II. Professor(es) Ministrante(s)

Abdelmoubine Amar Henni, Alcides Buss, Flavia Tereza Giordani, Gustavo Adolfo Torres Fernandes Da Costa, Ivan
Pontual Costa E Silva, Jorge José Garcés Pérez, Juliano De Bem Francisco, Matheus Cheque Bortolan, Milton Dos
Santos Braitt, Sérgio Tadao Martins.

III. Pré-requisito(s)

Cédigo | Nome da Disciplina

Nao hé pré-requisitos.

IV. Curso(s) para o(s) qual(is) a Disciplina é Oferecida

Ciéncia e Tecnologia de Alimentos, Ciéncias da Computacao, Engenharia de Alimentos, Engenharia de Aquicultura,
Engenharia de Controle ¢ Automacio; Fisica - Bacharelado, Fisica - Licenciatura (noturno), Geologia, Metercologia,
Oceanografia, Quimica - Bacharelado, Quimica - Licenciatura. :

V. Ementa

Matrizes. Determinantes. Sistemas lineares. Algebra vetorial. Estudo da reta e do plano. Curvas planas. Superficies.

VI. Objetivos

O aluno no final do semestre devera ser capaz de:
e Operar’com matrizes, calcular a inversa de uma matriz, discutir e resolver sistemas lineares por escalonamento.

e Operar com vetores, calcular os produtos escalar, vetorial e misto, bem como utilizar suas interpretagoes
geométricas. - '

e Aplicar as nogoes de matrizes e vetores para resolver problemas com retas e planos.
o Identificar uma curva plana, reconhecer seus elementos e representé-la graficamente.

VII. Contetiddo Programatico

Unidade 1: Matrizes.

1.1. Matriz. Definigao, notagao, igualdade, tipos.
1.2. Operagoes com matrizes: adigdo, multiplicagao por escalar, multlphcagao de matrizes. Propriedades.
1.3. Matriz na forma escalonada, posto de uma matriz na forma escalonada.
1.4. Operagoes elementares por linhas, posto de uma matriz.

1.5. Determinantes: propriedades e célculo por escalonamento.

1.6. Matriz inversa.

1.7. Determinagao da matriz inversa pelo processo de Jordan.

1.8. Classificagdo e resolucao de sistemas lineares por escalonamento.

Unidade 2: Algebra vetorial.

2.1. Vetores, definigao.

2.2. Operacoes com vetores.

2.2.1. Adicao, representagao geométrica e propriedades.

2.2.2. Multiplicagao por um escalar, representagao geométrica e propriedades.
2.2.3. Subtracdo e representagdo geométrica.

2.2.4. Combinacdo linear de vetores, dependéncia linear de vetores. —
2.2.5. Produto escalar, propriedades e interpretacdo geométrica.
2.2.6. Norma de um vetor.

2.2.7. Angulo entre vetores, paralelismo e ortogonalidade de vet01 es.
2.2.8. Produto vetorial, propriedades e interpretacao geométrica.
2.2.9. Produto misto, propriedades e interpretagdo geométrica.




Unidade 3: Estudo da reta e do plano no espago.
3.1. Sistemas de coordenadas cartesianas.

3.2. Equacao vetorial da reta.

3.3. Equacgoes paramétricas da reta.

3.4. Equagoes simétricas da reta.

3.5. Condigao de paralelismo entre retas.

3.6. Condigao de ortogonalidade entre retas.

3.7. Condigao de coplanaridade entre retas.

3.8. Angulo entre duas retas.

3.9. Intersec¢do de duas retas.

3.10. Equagao vetorial do plano.

3.11. Equagdes paramétricas do plano.

3.12. Equagao geral do plano.

3.13. Vetor normal a um plano.

3.14. Condigéo de paralelismo entre dois planos.
3.15. Condigao de ortogonalidade entre dois planos.
3.16. Interseccao de planos.

3.17. Angulo entre planos.

3.18. Angulo entre reta e plano.

3.19. Condigéo‘de paralelismo entre reta e plano.

| 3.20. Condigdo de ortogonalidade entre reta e plano.
3.21. Interseccao de-reta e plano. :
3.22. Distancias entre dois pontos, de um ponto a uma reta, entre duas retas, de um ponto a um plano, entre dois
planos, de uma reta a um plano.

Unidade 4: Conicas ¢ superficies quédricas e cilindricas.
4.1. Conicas. - :

4.1.1. Circunferéncia.

4.1.2. Parédbola. . |
4.1.3. Elipse.

4.1.4. Hipérbole.

4.2. Superficies quadricas.

4.2.1. Superficie, definigéo.

4.2.2. Esfera.

4.2.3. Elipsoide.

4.2.4. Hiperboloide de uma e duas folhas.

4.2.5. Paraboloide eliptico e hiperbdlico.

4.2.6. Superficie conica.

4.3. Superficies cilindricas.

VIII. Metodologié de Ensino / Desenvolvimento do Programa

Serdo ministradas aulas expositivas e dialogadas, com resolugdo de exercicios em sala de aula. O aluno terd, a sua
disposicao, monitores (ver hordrios no site http://www.mtm.ufsc.br).

IX. Metodologia de Avaliacao

O aluno serd avaliado através de 2 a 6 provas parciais, com pesos previamente determinados pelo professor ministrante,
que serdo realizadas ao longo do semestre letivo. O professor ministrante, a seu critério, podera aplicar pequenos testes
0s quais terdo um peso na nota final ndo superior a 25%. Serd calculada a média das notas obtidas nas avaliacoes e testes
(utilizando os pesos determinados) e serd considerado aprovado o aluno que tiver, além de frequéncia suficiente, média
maior ou igual a 6,0. A

X. Avaliacao Final

De acordo com o pardgrafo 2° do artigo 70 da Resolugdo 17/Cun/97, o aluno com frequéncia suficiente e média das
avaliacoes do semestre de 3,0 a 5,5 terd direito a uma nova avaliagao, no final do semestre, abordando todo o contetido
programético. A nota final desse aluno serd calculada através da média aritmética entre a média das avaliagoes anteriores
e a nota da nova avaliagao. "

XI. Cronograma Tedrico

Data ou Periodo | Atividade

Serd estabelecido pelo professor.




XII. Cronograma Pratico

Data ou Periodo | Atiidade

Nzo se aplica.

\ XIII. Bibliografia Basica

1. BOULOS, Paulo e CAMARGO, Ivan — Geometria Analitica, 3% edicao, Pearson Prentice Hall, Sao Paulo, 2005.

2. KUHLKAMP, Nilo — Matrizes e Sistemas de Equagdes Lineares, 32 edigao revisada, Editora da UFSC, Florianépolis,
2011.

1. STEINBRUCH, Alfredo e WINTERLE, Paulo — Geometria Analitica, 2* edigao, Pearson Makron Books, Sao Paulo,
1987.

XIII. Bibliografia Complementar

1. BOLDRINI, José Luiz e COSTA, Sueli Rodrigues ¢ FIGUEIREDO, Vc1a Licia-e WETZLER, G. Henry — Algebra
Linear, 3* edi¢do, Harper & Row do Brasil, Sao Paulo, 1980.

Florianépolis, 10 de margo de 2019.

Prof. Matheus Cheque Bortolan
Coordenador da Disciplina
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