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1. Ementa

1. Funções vetoriais de uma variável
1.1. Definição e exemplos.
1.2. Representação geométrica.
1.3. Limite e continuidade.
1.4. Derivada. Interpretação geométrica da derivada.

2. Curvas
2.1. Representação paramétrica de uma reta.
2.2. Representação paramétrica de outras curvas (circunferências, elipse, hélice circular,

etc.)
2.3. Reta tangente a uma curva.
2.4. Reparametrização de curvas por comprimento de arco.

3. Funções vetoriais de várias variáveis
3.1. Definição e exemplos.
3.2. Derivadas parciais.
3.3. Campos escalares e vetoriais.
3.4. Derivada direcional e gradiente de campo escalar.
3.5. Campos conservativos.

4. Integral curvilínea ou de linha
4.1. Integral de linha de campo escalar: definição propriedades e cálculo.
4.2. Integral de linha de função vetorial: definição, propriedades e cálculo.
4.3. Integral de linha independente do caminho de integração.
4.4. Teorema de Green

5. Integral de superfície
5.1. Parametrização de superfície.
5.2. Área de superfície.
5.3. Integral de superfície de um campo escalar: definição, propriedades, cálculo e apli-

cações.
5.4. Integral de superfície de um campo vetorial: definição, cálculo. Interpretação física.
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5.5. Rotacional. Teorema de Stokes.
5.6. Divergente. Teorema da divergência.

6. Equações diferenciais de 1a ordem
6.1. Noções gerais de equações diferenciais: definição, ordem, grau, soluções.
6.2. Equações de grau 1 e ordem 1.
6.3. Definição. Tipos de soluções.
6.4. Equações homogêneas.
6.5. Equações diferenciais exatas - fatores integrantes.
6.6. Equação linear homogênea e não homogênea.
7. Equações diferenciais de ordem n

7.1. Equações diferenciais de 2a ordem.
7.2. Definição e exemplos.
7.3. Teoria das soluções: dependência e independência linear, Wronskiano.
7.4 Solução de alguns tipos especiais (y′′ = f(x); y′′ = f(x, y′), y′′ = f(y, y′)).
7.5. Equações lineares de ordem n.
7.6. Equações lineares homogêneas de coeficientes constantes.
7.7. Equações lineares não homogêneas. Solução pelo métodos dos coeficientes a determinar

e pelo método da variação dos parâmetros.
8. Noções gerais da transformada de Laplace
8.1 Definição de transformada de Laplace.
8.2. Transformada de Laplace de algumas funções elementares.
8.3. Transformada inversa de Laplace.
8.4. Propriedades da transformada de Laplace.
8.5. 1o Teorema do deslocamento.
8.6. Transformada de Laplace de derivadas e integrais.
8.7. Função degrau unitário.
8.8. 2o Teorema do deslocamento.
8.9. Multiplicação por tn.
8.10. Transformada de Laplace de funções periódicas.
8.11. Transformada de Laplace e equações diferenciais.
8.12. Teorema da Convolução.
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