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0’2) O 1. Resolva a EDO:  ¢"(t) + y(t) = tan(t), —7/2 < t < w/2.

* 2. Encontre uma solugao particular para a EDO:

1 ] 5 yO (1) + 3y (1) + 3y (t) + ¢ (t) = 6t.

1 1
3. Considere o sistema x'(t) = ( L o ) x(t).

"? / 0 a. Usando o método dos autovalores e autovetores, encontre um conjunto fun-

damental {x™M(¢),x®(¢)} de solucdes para o sistema e escreva sua solucdo geral.

1| 6_ b. Esboce o retrato de fase do sistema e classifique o ponto de equilibrio (0, 0).

4. Considere o modelo simplificado de um carro em que todo o sistema de suspencao
funciona como se fosse uma tnica mola com um tnico amortecedor. O sistema
executa vibragoes livres verticais tais que Ma"(t) 4+ ca/(t) + kx(t) = 0, sendo ¢
o tempo (em segundos) e x = x(t) (em metros) a posicao vertical do carro com
relagdo a posi¢ao de equilibrio do sistema; M = 500 Kg é a massa do carro (em

quilogramas), ¢ é a constante de amortecimento e k a constante de mola.

L\ 5 a. Com o amortecedor desconectado, o sistema de suspensao do carro executa

vibracoes a 90 ciclos por minuto. Encontre o valor de &.

&l g b. Admita que com o amortecedor conectado tenhamos ¢* < 4kM. O carro
executa vibragoes (amortecidas) com frequéncia de 60 ciclos por minuto. Encontre

o valor de c.

Formulas:
Solugoes de ay” + by + cy =0, caso A = b* — dac < 0:

y1 = e cos(fx), yo = e sen(fr), o= -b/2a, [ =

|

pt
Variagao dos parametros: y, = u1y, + usy2, sendo

uy = —y2(0) f (1)) (s — vhy2),  uy = yi () f(1)/ (115 — viy2)-
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‘ 2. Encontre uma solucao particular para a EDO:

y O (t) + 3y (t) + 3y (t) + ' (t) = 6t.
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1 1
3. Considere o sistema x'(t) = ( L B ) x(t).

a. Usando o método dos autovalores e autovetores, encontre um conjunto fun-

damental {xV(¢),x?)(t)} de solucdes para o sistema e escreva sua solugao geral.

b. Esboce o retrato de fase do sistema e classifique o ponto de equilibrio (0, 0).
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4. Considere o modelo simplificado de um carro em que todo o sistema de suspencao
funciona como se fosse uma tnica mola com um tnico amortecedor. O sistema
executa vibracgoes livres verticais tais que Mzx"(t) + cx'(t) + kx(t) = 0, sendo t
o tempo (em segundos) e = x(t) (em metros) a posicao vertical do carro com
relacao a posicao de equilibrio do sistema; M = 500 Kg ¢ a massa do carro (em

quilogramas), ¢ é a constante de amortecimento e k a constante de mola.

a. Com o amortecedor desconectado, o sistema de suspensao do carro executa

vibragoes a 90 ciclos por minuto. Encontre o valor de k.

b. Admita que com o amortecedor conectado tenhamos ¢* < 4kM. O carro
executa vibracoes (amortecidas) com frequéncia de 60 ciclos por minuto. Encontre

o valor de c.

ﬂ) (om c:o}/(/e(rn@ ~ EDO

I
M X (%)4— I(\((Q.:o) (Vi §O/u}-25
e
¢ %(f):ﬁcos(wot_,%)l Eet db WO:\}Klf\s !

Ve

LO()D’ Qa_ 'Yf\@fr/é(h(l‘ﬂ 0’(1(5 OS(/(QK% vl

Vo =(|K 1 c{c[07 . HGS[{M /@(/C’/"»OS ‘(éﬂl
QM V500 a1 S |

& .4 =0 Cichs/ = ¥ Cicly
500 AW /@S é /f

2 Al
k - éuT.Z = K=3500. 577

500 E L(_- —ro‘)\\/
K= 4500 [
o




L) Ce CQ< ('{K/V[ ’hmo; (WvOy.'/an’m'(ﬂ

SUL‘- m_(mon{'t(:'(lo ) Se (’10’,9',
— C

K)- f e’ Cos('bt/t ;53

Wo = WKM“ C& 7 .
2 M

0 Freqdniin dis oailagi¥ o montt i

/

C (1«(16\ (o—\lw,'\ro/ tm

MO—: _-4_—;4___ \/L{KM“C'L L
AW AW QM

W om

-—i—— = \/‘{.§00,K T CL‘, = éo ch(u5
YT71.50 0 60

T . \|aoook — T 14
2000 TT 1 3 o

oL 000 K— C)E (roooﬂ') =N (= Q009 K——@mﬂ




Y o R
( = 2000. 4500 — Qogo). T

N __0) 2
( = 20007 [ {500— W00 | = 2000.9500 T

(= Vooo '.Unzoo 7 \fVl"’l7

C=ap V5! 50 T =toools T ,}\13
/™




