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1 Introdução à Otimização
Introdução. Classificação de modelos de otimização. Alguns modelos não lineares de otimização.

2 Condições de otimalidade
Mı́nimos locais e globais de uma função. Condições de otimalidade para problemas irrestritos.

Condições necessárias de 1a e 2a ordens. Condições suficientes de 2a ordem.

3 Métodos de otimização irrestrita
Convergência global de algoritmos de descida. Método do gradiente. Método de Newton.

Métodos Quase-Newton.

4 Minimização com restrições lineares de igualdade
Condições de 1a e 2a ordens. Algoritmos de descida.

5 Minimização com restrições lineares de desigualdade
Condições de 1a e 2a ordens. Algoritmos de restrições ativas.

Obs: Resultados sobre topologia no Rn, teoria de matrizes e análise convexa serão comentados
oportunamente.
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